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PROBLEMA A SOLUCIONAR:
Control objetivo con métodos no
destructivos de
objetos/estructuras alejadas y de
altura y/o extendidos de tramos
de infraestructura en condiciones
de acceso dificil y/o peligrosas
para personas.

DESTINACION:

%k Permite llevar a cabo un amplio
espectro de actividades de
cardcter de diagndstico para un
pliego concreto del cliente.

* Garantza en tiempo real
procesar los datos de la
investigacion, guardad a bordo
o entregar datos al operador.
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@ NEYRO Robotics £} AziMuT

NEYRO VISION SMART - Sistemas funcionales robotizados de monitoreo y
deteccién de objetos de infraestructura y estructuras complejas civiles en
base del Sistema Intelectual de la Visidén Técnica
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DESCRIPCION:
Software-hardware complex de deteccién de defectos, que se dirige
por la ayuda neurointeligence y se ubica en diferentes soportes
informaticos:
%k Equipos del cliente.
%k Equipo que se elabora para necesidades del
(completamente automatizado o dirigido por personas).

cliente

CAMPOS DE APLICACION:
%k Extraccién y transportacién de hidrocarburos.
% Instalaciones de ingenieria.
% Edificaciones complejas de ingenieria.
% Equipos tecnoldgicos de grandes dimensiones.
% Trabajos submarinos.
% Energia eléctrica.
%k Transporte.
%k Construccion.
% Seguridad.



